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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacjchtecznej (SST) $ wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robot drogowych w zwku z budowa drog po wybudowanej
infrastrukturze techniczne.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja techniczna dokument pigetey i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnmuyymagania ogolne, wspolne dla robot
objetych ogo6lnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszgdlnych asortymentéw robot
drogowych i mostowych.

Zakres rob6t olefych ST ugty jest w projektach: budowlanym i wykonawczym; (beje drogi o
szerokdci jezdni 3,5 m i 5,0 m.

W ramach robo6t zwzanych z budowdrogi wykonane zostarprace przygotowawcze (wytyczenie
trasy drogi, itp.); roboty ziemne zywane z wykonaniem koryta pod posadowienie drogi,
wykonanie nawierzchni z kostki betonowej i nawiénzie gruntowe ulepszone kruszywem
tamanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naleéy rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nighcy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego e€&é stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuulcib postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztmauchu
pojazdow obstugdpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaymizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.5Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdarae okolicznaci zachodacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbio robot, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pogdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.6.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiagcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.9.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloatikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.10Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.




1.4.11Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.12Korpus drogowy - nasyp lub ta &Z wykopu, ktéra jest ograniczona koeomrogi i
skarpami rowow.

1.4.13Koryto - element uformowany w korpusie drogowym alucutazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.14Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksizce obmiarow

podlegag potwierdzeniu przez ayniera/Kierownika projektu.

1.4.15Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasyc zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwhzanych z ocenjakosci
materiatdbw oraz robot.

1.4.16Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimneygniera/ Kierownika projektu.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgiych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b&epgaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ micdzy warstwg sScieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa shga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni st#ca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa miee skiadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornaeséz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodywzmi przenikaniem estek podiga.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazeein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwaienia przenikania castek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

1) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostej sk do
nawierzchni.

1.4.18Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczanie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.190bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.200dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddowlanych.

1.4.21Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagetal przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imoréwnie
obejmowa& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adz chroniacych ludzi i
srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.




1.4.22Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaidw, umieszczenia
urzadzea organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokaci
przemarzania.

1.4.24Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paatolezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.25Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagikazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznglada autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.27Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nhowegm@aania drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametgeometrycznych trasy w planie i
przekroju podhlanym) istniepcego padczenia.

1.4.28Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.29Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywréocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.30Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.31Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robo6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.32Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyda odebng catas¢
konstrukcyj, lub technologiczp, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robot, bezpiear#wo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha@ dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniaprawnymi i administracyjnymi,

lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz jeden

egzemplarz dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdd@a ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych

do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzorte 2niszczone znaki geodezyjne Wykonawca

odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegOtowych warunkach umowy, uwdiglapcym podziat na dokumentac

projektowa:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowa dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,




- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidvwykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowczes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z
nich @ obownzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej diolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnydhOgolnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiencsci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiadglalzgodne z dokumentacjprojektowy i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muszwykazywa& zgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mog przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowa lub
SST i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych
obiektow (jezdnie, agi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktva az do zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projekt do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robobkwesie trwania budowy. Projekt taki zostanie
przekazany Wykonawcy przez Zamaw@ggo. W zalenosci od potrzeb i pogpu robot projekt
organizacji ruchu powinien lByna bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjihmycwymaga kadorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urdzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uwdzenia zabezpieczgie Igda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaégew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.




Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest
wtaczony w cer kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaealizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdaie utrzymywad tymczasowe uegdzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki
niezkedne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroddi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazddw i maszyn pracagych przy
realizacji  robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje wsposOb uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezew miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktorych treé¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywg teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisdw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragZie unika
uszkodzé Ilub uchzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynideych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniaragch przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pazaru.
d) wykona zabezpieczenie istnieych drzew nie przewidzianych do wycinki w taki spb aby
nie zostaty one uszkodzone (na przyktad poprzeazehte przywazanymi deskami).

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonaweca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwapyasprz:t
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mibiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dma skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepgisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.




1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktGre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o egéniu
wigkszym od dopuszczalnego, oemego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robét bda mialy aprobat technicza wydary przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azakaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé8i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymé zgod: na uwycie tych materiatdbw od wkaiwych organdw administracji
panstwowe].

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie speecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadgaloych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyiem
instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowazany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych
na terenie budowy i powiadotilnzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamm
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipstalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladoeaz Iledzie z nimi
wspOtpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr\Wykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wWzkda instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodr$oi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@n w ssiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweg a wiacicielami nieruchomgri i dotyczicych korzystania z wkasia i drég
wewrgtrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kgdzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile niecta one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachk
umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialtdw i wypasaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezlezdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o 4dym takim przewozie duzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne
obciazenie osiowe nie dtla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
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budowy i Wykonawca dizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetniacych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczae, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orke d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremob6t | za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoerzia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robdt przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoiginno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djlelementy byty w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczki®re g w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tpcstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w petlni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatéw lub urmdzen uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robot i w sposob agty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawdajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z atijem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
spetnig@ map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥¢jprzypadku gdy powotane normy i przepisy
sa paastwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, madgy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemresgjvierdzenia przez tyniera/Kierownika
projektu. R@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamigami musz byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przediazone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.




1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyge terenie budowy nalg niezwiocznie
zglosi Zamawiagcemu oraz Wojewodzkiemu Konserwatorowi zabytkéw wczgcinie —
Delegatura w Koszalinie).

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawtyriierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotpezproponowanegarodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rownie@dpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robaot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatdbw zezrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdiegggo i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyrzed
rozpoczciem eksploatacijirédta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnrBi§t
panstwowej | samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych
materiatdw pochodych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzielawy i inne jakie okza
si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdbw do robat.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskaniadematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@nterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robét lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chybm,uzyska na to piseranzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacj&rédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatobw do innych robot,zni
te dla, ktorych zostaly zakupione, to koszt tych terialbw zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidajazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegaiem tego materiatu, albo w okresie ziaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadeymaganych przez hyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaie maze by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerilo czasu, gdycbla one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczenizewhowaly swaj jakos¢ | wiasciwosci | byty
dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materiatoedab zlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Agnierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow
miejscach zorganizowanych przez Wykonawczaakceptowanych przez ziyniera/Kierownika
projektu zgodnie z zasadami o#lmnymi w decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach nr
RDOS-32-WST.K-6618-1-20/09/10/pj z dnia 13 wéné 2010 roku.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdblateriatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzellem jakgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musza

by¢ spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatbw w czasie przeprowadzaniakgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi
wytwaorni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nienaleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproeania inspekcji i badaw tych
miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgiti, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét. Spet uzywany do rob6t powinien gy

zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ Ilub projekcie organizacji robdéraakceptowanym przez

Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usefalv wymienionych wyej dokumentach,

sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w

dobrym stanie i gotowsmi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrongrodowiska i

przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych

dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprz:t jak réwniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojazliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapjzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez Ixyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i neopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiffodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami gkreymi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclrylmera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagaspetnid@ wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskave i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakatgzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, da igodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robptacowanym przez Wykonawcoraz
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycegew planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarnusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich dokladn&t.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot dola oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materialdw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawon czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe
Z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jalon W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, aheosci techniczne, kadrowe i plan
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organizacji robot gwarantagy wykonanie robot zgodnie z dokumengapyojektows, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

organizac wykonania roboét, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢é wykonania poszczegolnych elementow
robot,

system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalkoi wykonywanych robét,
wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagshego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie bad,

sposOb oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyckhganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgmoznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedhutta wiasciwosci w czasie transportu,

SposOb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i cazstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robat,

sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakdci materiatdbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia bafdav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowala).
Wykonawca hkdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca Stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeswvikonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wptynac
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ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robot
badanych materiatow i dogci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kkda pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra®¥ykonaweg do bada wykonywanych
przez Irzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob
zaakceptowany przezAyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawe usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelprnaeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dlp,
gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomvezna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzigmlera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru loéddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptaciji kryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana, Wykonawca i producent materiatdw
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazez
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikdw wiasnych hakientrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zBi wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy &
niewiarygodne, to laynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy
ocenie zgodnai materiatdw i robdt z dokumentagprojektows i SST. Ma@e rownie zleci, sam
lub poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadeéezalenemu
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laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych baflai
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&d z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
— Polsky Normg lub
— aprobai techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty vBymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovwdazujacym Zamawiacego i

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbaca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi

przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robo6t, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda

czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgemida oznaczone kolejnym numerem

zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak i
harmonogramaéw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

- przebieg robdt, trudréci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robo6t zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania roboét podlegsich
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
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— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycazce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglabprzediazone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owg Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania

sie. Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polege

Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych robét przepie@ase w sposéb cigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia ko Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny b udostpnione na kade zyczenie Irkyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nrgstace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy e¢tla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powanaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich robodt. &dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wigciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd
jako dluga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,e¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilalzaakceptowane
przez Irxyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aglzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST BR:dzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie dokladdoi wg
norm zatwierdzonych przezAyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, a
takze w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkigki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenieédb i jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie reajizulegra zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umloviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdélinego posgpu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbioreldzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolawyd

i powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumemataprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbirob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatygo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiagomem na pgimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhlajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafiai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozea sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniggych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakagé wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentdw umowy i ew. uzupetnigge
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow

zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraggeh (np. na przel@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robo6t widcicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze,j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego négldb

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznmie Wykonaweg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelniap kxda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycho6trozwihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbior ostateczbgtfo

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykapaa jednost& obmiarova

ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgstava ptatngci jest warté¢ (kwota)

podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lkedzie uwzgédniac wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST |

w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

- warta¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayeewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkow umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ollome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamea budowy, wraz z dostarczeniem Kopii
projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z pos{pu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowa i
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z @diejszymi
zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr{ipz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokaciowych w zwazku z
budowg drég po wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowane jgsko dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1
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1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoé@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdbwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&iowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochratta przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 y¥agania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoie1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatébw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarabot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnian&rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugcsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce staloweednicy

5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mig diuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostoktny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:
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— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00@WMymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg | wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéaboczych. Bidy te powinny by usunete na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane
terenu istotnie rénia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzédnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkit¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okitajace w sposob wyrday i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzoér tych oznadzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatcag
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest konieczne do
dalszego prowadzenia robadt, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne d&widtowej realizacji robét naia do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osiesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by zastabilizowane w sposoéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@akdowhzane do punktow
pomocniczych, potoonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegto pomidzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niez@m@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegk® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze ima wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesppocze naley
zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwojra w nawhzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogane;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmsiytw stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie maze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenktré w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.
Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki. Odledi®
migdzy palikami naley dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy ona.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’ 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
naleey prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W34.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¥magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochroola przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga imyegs Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
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6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83

D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu w zwiazku z budowg drég po
wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
ze zdjeciem warstwy humusu wykonywanych w ramach robét ziemnych (wielkosci mas
ziemnych do wykopania zawierajg ilosci humusu, ktory nalezy zdjac i sktadowac w taki
sposob, aby nie zostat zniszczony.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej sie do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki,

- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie roboét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny
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Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybdr srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie drogowym robét ziemnych, w miejscach dokopow i w
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z
humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.
Humus nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla
prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjac z powierzchni catego pasa drogowego robot ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny byc¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu
w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnoé¢ za 1 m* (metr kwadratowy) zdjecia humusu nalezy przyjmowac zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
zdjecie humusu na petna gtebokos¢ jego zalegania,
hatdowanie w pryzmy wzdtuz drogi z przeznaczeniem na humusowanie skarp i
poboczy,
pielegnacje zdjetego humusu
ewentualny koszt wynajmu placu do sktadowania humusu w przypadku niemoznosci
sktadowania go w pasie drogowym
zatadowanie i odwiezienie nadmiaru humusu na odktad w miejsce wybrane przez
Wykonawce, z uwzglednieniem kosztow sktadowania,
kontrole wykonanych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSaf'wymagania dotycce wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych w zwrku z budowa drog po wybudowanej infrastrukturze
technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie

przebudowy drdg i obejmay;

a) wykonanie wykopow w gruntach kategorii I-IV

b) budowe nasypow drogowych

c) rozplantowanie gruntu z wykopu na przyleglym teeernpo uprzednim uzgodnieniu z
wiascicielem terenu

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
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1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakqgest mniejsza @il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7 Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9\Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohzeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.13Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypgotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem robot
drogowych.

1.4.150dktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odiweiez) gruntdw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych llalowy nasypdéw oraz innych prac
Zwigzanych z trasdrogows.

1.4.16Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellkdé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
Py - gqstoéc’3 objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m),

Pys - Maksymalna ¢ptaé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/rm).

1.4.17. Wskanik réznoziarnistéci - wielko$¢ charakteryzujca zagszczalné¢é gruntéw
niespoistych, okrdona wg wzoru:

o

60

U=

o

10

gdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E:; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsojoizeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmppoiazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4].
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1.4.20. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.80ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke™1.5.
2. Materialy (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnylprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty pazye do budowy nasypow medpyc
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdyietéa nadmiar olgtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem lyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwpnie kedac nadmiarem oljosci robot
ziemnych, zostaly za zgedinzyniera wywiezione przez Wykonawcpoza teren budowy z
przeznaczeniem innymmbudowa nasypow lub wykonanie pracepgh kontraktem, Wykonawca
jest zobowazany do dostarczenia rownoiee] obgtosci gruntéw przydatnych zerédet wkasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@kreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terenéw na odkiad hyatko
obowiazkow Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérychsomva nieprzydatsé wynika jedynie z
powodu zamarzgicia lub nadmiernej wilgotriai.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntgpycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),

sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego o#tpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu.
Wydajna¢ srodkéw transportowych powinna bdyonadto dostosowana do wydajoiosprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizéier

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie mie by podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile g8zone odlegkxi nie zostaty
wczelniej zaakceptowane naspie przez layniera.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pesyod osi projektowanej nie powinnydy
wigksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyctednych robét ziemnych nie me
przekracz&+ 1 cmi-3 cm.

Szerok&¢ gornej powierzchni korpusu nie aera@nié¢ sie od szerokéci projektowanej o0 wgcej
niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zri¢ sig od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensem aka. Maksymalne nierowsoi na powierzchni skarp nie powinny
przekracza = 10 cm przy pomiarze fat3-metrovg, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania
dotyczce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urdzen, stanowacych elementy systeméw odwadr@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovlgmagas tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza abspbot
ziemnych tak, aby zabezpiec¢zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydena ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby paatchniom gruntu nadawaw
catym okresie trwania robot spadki, zapewgtajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnét, Wykonawca ma obowzek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ushwvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie

trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinnasipowa w kierunku podnoszeniacsi

niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtny i nad& przekrojom

poprzecznym spadki, umlwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji

projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzerzny nie powinien ldymniejszy nk 4%

w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 8P6 w przypadku gruntéw niespoistych. Nale

uwzgkdni¢c ewentualny wptyw Kkolejnai i sposobu odspajania gruntdw oraz terminow
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wykonywania innych robét na spetnienie wymagdotyczcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu rob6t ziemnych.
Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakararoli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.
Szczego6la uwag: nalery zwrock na:

- witasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jaki@i wykonania robot

Czynndaci wchodzace w zakres sprawdzenia jakowykonania robét ok&ono w pkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokai Pomiar tdma, szablonem, fato diugaci 3
korpusu ziemnego m i poziomig lub niwelatorem, w odsgpach

co 200 m na

2 | Pomiar szerokai dna | prostych, w punktach gtownych tuku, co 1

rowow m na tukach o R 100 m co 50 m na tuka¢
0 R<100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore bugavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia
skarp

5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadklPomiar niwelatorem ezinych w odsipach
podiuznego co 200 m oraz w punktachatpliwych
powierzchni  korpusu
lub dna rowu

8 |Badanie zagpzczeniaWskanik zag:szczenia okrda¢ dla kadej
gruntu utozone] warstwy lecz nie rzadziej miw

00
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| |trzech punktach na 1000 warstwy

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego

Szerokad¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10
cm.

6.3.3.Szerokaé¢ dna rowow
Szeroka&¢ dna rowdw nie mze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie maQzni¢ sic od rzdnych projektowanych o wtej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie nme r@&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oqeej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nierownaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone imetrows, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.Rowna¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone fat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae daw& réznic, w stosunku do ezinych
projektowanych, wikszych ni -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktorych nie nima okréli¢
wskaznika zagszczenia nale okresli¢c wskanik odksztatcenia o] zgodnie z norm PN-S-
02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. J materiaty nie spetniace wymaga zostaln wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie kryniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad; za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakreielkas¢ potrcen za obniong jakos¢.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3fnagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawjest n (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Zakres czynn&i objetych cemn jednostkows podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Oké&enia. Symbole. Podziat i
02480:1986 opis gruntow

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
04481:1988

3. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej
04493:1960

4. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
02205:1998 badania

5. PN- Geotekstylia — Terminologia

1SO10318:1993

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska

piaskowego

8. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obciazenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

N

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrS¢awa
1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpoétsztywnych, IBDiM, Warszawa
1997.

13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.
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D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach kat. I-IV w zwzku z budowa drog po wybudowanej infrastrukturze
technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujyvykonanie wykopdw w gruntach kategorii I-1V.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. materiaty (grunty)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéredrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych
[12] powinien charakteryzowssie grupm nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano
do innej grupy nénosci, naley podiaze doprowadzi do grupy neénosci G; zgodnie z
dokumentacja projektoypoprzez wymiag gruntu.

3. sprzet

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-02106kt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantovich stateczn@ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkddagynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgjcia lub innych odsgpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotrobiemnych powinno spetiia
wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot

ziemnych
Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa innych drog
korpusu kategoria| kategoria
ruchu KR3-| ruchu KR1-
KR6 KR2
Goérna warstwa o grulioi 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni robgt 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytk spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogscic do wartdci s,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartcéci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nayepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Meliwe do
zastosowaniarodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji laynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniagbdnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé& ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu
(nadkitadu) powsej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilag przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu &apza si po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych & czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robdt ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniadrgsci z wymaganiami ok&gonymi w
dokumentaciji projektowej i ST. W czasie kontrolcaegdln uwag: nalezy zwrdck na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét iiggozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.
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7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pkDY .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-02.0pKdB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp takiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalyn

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

— rekultywacg, terenu.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.

D-02.03.01. WYKONANIE | FORMOWANIE NASYPOW.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST svymagania dotyce wykonania i odbioru robot zgaanych z
budowa nasypow, w zwizku zbudowg drég po wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania SST

SST é St stosowana iako dokument przetargowy irk&tdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1

1.3. Zakres robot ugtych w SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyezykonania nasypu z gruntu I-1ll o wysala do 3 m.
1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia - sa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-02.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-02.00.00
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatéw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-
02.00.00

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetnié wymagania okrdone w
PN-S-02205 :1998.

Grunty i materiaty do budowy nasypoéw podaje tablica
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Tablica 1. Przydatrié gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycrce spratu

Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w SST D-02.00.00

3.2. Dobor spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #hych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy dabosprztu
zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez #yniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: spoiste: pyty gruboziarniste | Uwagi o0
urzadzen piaski, zwiry, gliny, ity i kamieniste przydat-
pospoiki
zag:szczageych|grubasé| liczba | grubacc | liczba | grubasé¢| liczba Nosci
warstw| przegé |warstwy| przegé |warstwy przegcé maszyn
y n*** [m] n*** [m] n***
[m]

Walce statyczne| 0,1 do| 4 do 8| 0,1dol 4do8| 0,2do 4do8 1)
gtadkie * 0,2 0,2 0,3
Walce statyczr . - 0,2do|8do12 0,2do| 8do 12 2)
okotkowane * 0,3 0,3
Walce statyczr 0.2 do| 6do 8| 0,2do|6do10 - - 3)
ogumione * 0,5 0,4
Walce wibracyjn| 0,4 do| 4 do 8| 0,2do| 3do4| 0,3do 3do5 4)
gtadkie ** 0,7 0,4 0,6
Walce wibracyjn 0,3 do| 3do 6| 0,2 do|6 do 10| 0,2 do| 6 do 10 5)
okotkowane ** 0,6 0,4 0,4
Zagszczarki | 03do| 4do8| - - | 0,2dg 4do8 6)
wibracyjne ** 0,5 0,5
Ubijaki - |0,2do| 2do4 | 0,1do| 3do5| 0,2do| 3do4 6)
szybkouderzage| (4 0,3 0,4
Ubijaki o masi 4 do 10 3do6 3do6
od 1 do 10 M| 2,0 do|uderzé| 1,0 do |uderzé| 1,0 do (uderzé w
zrzucane 8,0 |wpunkt 4,0 |wpunkt 5,0 punkt
wysokaci od &
do 10 m

*) Walce statyczneasmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie naley zag:szcz& warstwy grubéci +/- 15 cm, ciésze warstwy nalg
zag;szczé statycznie.

***) Warto $ci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podk Zalecane do codziennego wygtadzania
(przywatowania) gruntow spoistych w miejscu pobaaniv nasypie.
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2) Nie nadg si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntow spoistych przydatne walce$rednie i cézkie, do gruntdow kamienistych - walce
bardzo atzkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,qaek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelkyskich przekopow

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogodlne wymagania dla transportu podano w SST D-020000

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-02000.

5.2. Ukop i dokop

5.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu ma zapewnWykonawca i musi by ono zaakceptowane przez
Inzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przewo6z lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrétszych odlegébach. O ile to maliwe, transport gruntu powinien odbywaie

w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopyganmiet¢ ksztalt poszerzonych rowow
przylegtych do korpusu. Ukopy powinny dwykonywane rownolegle do osi drogi, po jednej lub
obu jej stronach.

5.2.2. Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu zmorozpoczé sig dopiero po pobraniu probek i
zbadaniu przydatrai zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgadpimie
przez Ireyniera. Geébokas¢ na jaky nalery ocent przydatnéé gruntu powinna by dostosowana do
zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powingy bdspajane, chybae wymaga tego
dostp do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokap nasyp. Odspojone przez
Wykonawe grunty nieprzydatne powinny byvbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,
zgodnie ze wskazaniamidyniera. Roboty te dila wiaczone do obmiaru robét i optacone przez
Zamawiajcego tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow niepatiygch byto konieczne i zostato
potwierdzone przez #yniera.

Dno ukopu naley wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku zinmego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) nakodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastateczngci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztalttowane, aby
harmonizowaly z otaczggym terenem. Na dnie i skarpach ukopu mnalgrzeprowad
rekultywacg wedtug odgbnej dokumentacji projektowej.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podipa w obrebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w SST D-01.00.00. ,,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Zageszczenie gruntéw w podta nasypow

Wykonawca powinien skontrolowawvskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegajch w
gornej strefie podia nasypu, do gbokadsci 0,5 metra od powierzchni terenu.zdke wartasé¢
wskaznika zagszczenia jest mniejszazn0,97. Wykonawca powinien degi¢ podiaze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

40




Jezeli wymagane wartei wskanika zagszczenia nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie
zagszczanie podim, to naley podjpé srodki w celu ulepszenia gruntu podé& umaliwiajace
uzyskanie wymaganych wagto wskanika zagszczenia.

Dodatkowo nalgy sprawdzé nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalceniazgodnie z PN-02205:1998 dla KR3, wg
rysunku 1.

Wymagane parametry podtoza drég w nasypach

Autostrady i drogi
Kategoria ruchu KR1 - KR2 I KR3 - KR6 | ekspresowe

Powierzchnia korpusu drogowego
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5.3.2. Wybor gruntow i materiatdbw do wykonania naspow

Wybor gruntow i materiatdbw do wykonania nasypow poen by dokonany z uwzgbnieniem
zasad podanych w punkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania hasypow

5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggmfilu podiwnego,
ktore okrdlono w dokumentacji projektowej, z uwezdhieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych zawczasu przezyniera.

W celu zapewnienia stateczeo nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa& metod, warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny b§ wznoszone réwnomiernie na catej szekuko

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju
gruntu i sprztu wywanego do zagpzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu mee nasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera prawidtowego wykonania warstwy
poprzedniej.

c) Grunty o ré@énych wiaciwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubagci na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste naje wbudowyw#& w dolne, a grunty
niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego mglewbudowyw@& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gérnej powierzchrtookid [1 1%. Kiedy nasyp jest budowany w
terenie ptaskim spadek powinien¢bgbustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuespad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtioie powierzchni warstwy
powinno uniemealiwia¢ lokalne gromadzeniegwody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powiemit jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzeqamwinny by uksztattowane ku osi nasypu, a
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woda odprowadzona poza nasyp z zastosowasuezku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalmpghierzchni pélizgu w gruncie tworzcym
nasyp.

f) GOrm warstwe nasypu, o grubei co najmniej 0,5 m naky wykona z gruntow
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczalid K103 6 10~°m/s i wskaniku
réznoziarnistdci U 3 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takichsedaosciach,

Inzynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabg cementem,
wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadkutjksnieczne sprawdzenie warunkunasci

i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpylegajcej na rozbudowaniu
podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych oraztemanach zalewowych dolne warstwy
nasypu, o grubi@i co najmniej 0,5 metra povgj najwyzszego poziomu wody, nalg wykona z
gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotéw lotnych, warstwod popiotami, grubii 0,3 do 0,5 m,
nalezy wykona z gruntu lub materiatéw o daj przepuszczalrici. Gérnej powierzchni warstwy
popiotu naley nad& spadki poprzeczne 4% +/-1% wedtug poz. d).

1) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniert bezzwtocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier maze dopuyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jege@zalbczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.
5.3.3.2.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow
Wykonywanie nasypéw natg przerw#&, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wako
dopuszczaly, to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wg¢cej niz 10% jej wartgci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienwalktadé nastpnej warstwy gruntu.
Osuszenie mama przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyrams z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gagghiem, poszczegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu robét ziemnych powinny éyéwne i mi€ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, phz.

W okresie deszczowym nie najepozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neshego.
Jezeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca né¢ e stanie
osuszy jej i zagsci¢c w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy
usungcie wadliwej warstwy.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperat przy ktorej nie jest mbwe
osiagniecie w nasypie wymaganego wskika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamartypch lub gruntéw przemieszanych ze
sniegiem lub lodem.

W czasie diaych opaddéw sniegu wykonywanie nasypdéw powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usuné snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzia, to nie pwplgej przed rozmarzrciem
zag:;szcz& ani uktad@ na niej nagfpnych warstw.

5.3.4. Zagszczenie gruntu

5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkéw.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravwedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozlprzef¢ maszyny zagszczagcej zaleca si
okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.
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Orientacyjne wartii, dotycace grubéci warstw r@nych gruntow oraz liczby przejazdéw
réznych maszyn do zagzczania podano w punkcie 3.
5.3.4.3.Wilgotnas¢ gruntu
Wilgotnaos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych? %

b) w gruntach mato srednio spoistych+0 %32 %

c) w mieszaninach popiotowadzlowych+2%, 4 %
5.3.4.4Wymagania dotycge zagszczania
W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, ¢gagzenie warstwy natg okresla¢ za
pomo& oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtornego rhodu
odksztatcenia.
Kontrole zag:szczenia na podstawie porOwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z norm PN-S-02205, zatznik B, naley stosowa tylko dla gruntow
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest pizve okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-
77/8931-12.
Wskaznik zag:szczenia gruntow w nasypach, ckoay wedtug normy BN-77/8931-12, powinien
na catej szerok@i korpusu spetni@wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalne wartezi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartd¢ .
KR3
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Nize] lezace warstwy nasypu do gfokasci od powierzchni rob 1,00
ziemnych 1,2 m
Warstwy nasypu na ¢bokasci od powierzchni robot ziemny 0,97
ponizej 1,2 m

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zggczenia gruntu stosujesgiorownanie wartici modutow
odksztatcenia, to wargé I, stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@dcekralonych
zgodnie z zaicznikiem B normy PN-S-02205, nie powinnathyicksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca
powinien spulchrii warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego ingka zagszczenia,
Wykonawca powinien usat warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile liynier nie zezwoli na
ponowienie préby prawidiowego zgggczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Poletko déwiadczalne dla prébnego zmgczenia gruntu o minimalnej powierzchni 306, m
powinno by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kiduktada si grunt czterema
pasmami o szerokoi od 3,5do 4,5 metra kade. Poszczegdlne warstwy ukfadanego gruntu
powinny mi€ w kazdym pasie ina grubag¢ z tym, ze wszystkie muszmiesci¢ sig w granicach
wiasciwych dla danego spgtu zagszczajcego. Wilgotné¢é gruntu powinna by rowna
optymalnej z tolerangj podam w p. 5.3.4.3. Grunt ufmny na poletku wedlug podanej ey
zasady powinien liynastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢
wskazniki zageszczenia, dopuszcagjstosowanie aparatow izotopowych.

Oznaczenie wskaika zagszczenia nalgy wykona co najmniej w 4 punktach, z ktorych co
najmniej 2 powinny umadiwi¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej g#ci warstwy. Na
podstawie poréwnania uzyskanych wynikéw gagzenia z wymaganiami podanymi w p. 5.3.4.4
dokonuje s wyboru sprztu i ustala si potrzebm liczbe przepé oraz grubé& warstwy
rozktadanego gruntu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.00

6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega na rktowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wkiimentacji projektowej i SST. W czasie
kontroli nalery zwroci szczeglla uwag; na sprawdzenie:

—  zgodndci rodzaju gruntu z okégonym w dokumentacji projektowej i SST,

—  zachowania ksztattu zboczy, zapewsajgo ich stateczigé,

- odwodnienia,

—  zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zZadzeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypOw polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,2 oraz 5.3 niniejszej specyfikasj dokumentacji projektowej i SST.
Szczegdbla uwag: nalery zwrdck na:

1. badania przydatrci gruntéw do budowy nasypow,

2. badania prawidtow&zi wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,

3. badania zagszczenia nasypu,
4
5

. pomiary ksztattu nasypu.
. odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypéw

Badania przydatri@i gruntdow do budowy nasypu powinny dyrzeprowadzone na probkach

pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnne, pochodzcej z nowego

zrodta, jednak nie rzadziej mijeden raz na 3000 InW kazdym badaniu nale okreli¢

nastpujace wtaCciwosci:

1. skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

2. zawartdc¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

3. wilgotnos¢ natural, wg PN-B-04481:1988 [1],

4. wilgotnos¢ optymalry i maksymaln gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988 [1],

5. granic ptynnasci, wg PN-B-04481:1988 [1],

6. kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

7. wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu polegag

sprawdzeniu:

1. prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw ozmdych wiaciwosciach w nasypie,

2. odwodnienia kadej warstwy,

3. grubdici kazde] warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi nie
rzadziej nk jeden raz na 500 Twarstwy,

4. nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

5. przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.2 i 5.3.3.3, dotycych wbudowania
gruntéw w okresie deszczow i mrozéw.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdo nasypu polega na skontrolowaniu zgadno

wartasci wskanika zagszczenia d lub stosunku modutdw odksztatcenia z wsactami
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okreslonymi w pktach 5.3.1.1 i 5.3.4.4. Do biaeej kontroli zagszczenia dopuszczagsaparaty

izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-

12 [9], oznaczenie modutdw odksztatcenia wedtugmoPN-S-02205:1998 [4].

Zageszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

— jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartdci s,

— jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i
wtornego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagsszczenia robot Wykonawca powinien wpisywado dokumentow

laboratoryjnych. Prawidtowdd zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub pedtpod nasypem

powinna by potwierdzona przez ayniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:

-prawidtowaci wykonania skarp,

-szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovéai wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédnbp wymaganiami

dotyczicymi pochylé i dokladndci wykonania skarp, okénymi w dokumentacji projektowej i

SST.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poroéwnaniu szegokdorony korpusu na

poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szeokop wynikajaca z wymiarOw geometrycznych

korpusu, okrdonych w dokumentacji projektowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robét zwizanych z wykonaniem nasypéw jest metr ssignny [n].
Obijetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szennych jako rénica ogolnej ohgtosci
nasypow i ogoélnej okjosci wykopow, pomniejszonej o afips¢ gruntow nieprzydatnych do
budowy nasypow, z uwzglnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego gt&s obgtosci
gruntu w stanie rodzimym do abpsci w nasypie.

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimegje pboziom gruntu po uswaiu warstw
gruntow nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoine dotyerce ptatnasci

Ustalenia ogo6lne dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-02.00.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra sgeiennego [m] wykonania nasypéw obejmuije:

prace pomiarowe,

oznakowanie robat,

pozyskanie gruntu, jego odspojenie i zatadunekodki transportowe,
transport urobku na miejsce wbudowania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
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— zagiSzczenie gruntu,

— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

— rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

— wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpast ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.00

D-04.01.01 KORYTO WRAZ 7 PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podia
gruntowego w zwizku zbudowa drog po wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelna konstrukcji nawierzchni w gruncie kat  I-IV.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke™1.5.

2. Materiaty

Nie wyskpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig

moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),
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— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spkz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdéw podano w ST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt
4.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogziem robdét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podim, jest
mozliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmazliwiaé
naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wekszych ni co 10 metréw.
Rodzaj sprztu, a w szczegllrsoi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzoneagroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robotadym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powins¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npsiyb odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez hyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczae

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedaych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm #gge ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukehné podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez lrzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkzujace
dla gornej strefy korpusu, w H#oi koniecznej do uzyskania wymaganych e¢dizych
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wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych w
tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamngzlrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przyshpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa Korpusu Minimalna waré I dla:
Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo
ciezki
Goérna warstwa o gruloi 20 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@ 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagry podiaze uniemdliwia przeprowadzenie
badania zaggzczenia, kontr@l zag;szczenia nalg oprz€ na metodzie obagien ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.

Wilgotnos¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preefzenie folii lub w
inny sposbdb zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolokt’6.
Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

poditaza
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw
i pomiarow
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rowndg¢ podizna co 20 m
3 RoOwnda¢ poprzeczna 10 razy na 100 m
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 100 m
5 Rzdne wysokéciowe P 25 m w osi drogi i na jej krayiziach
6 Uksztgitowanie osi 'co 25 m w osi drogi i na jej krasziach
planie”
v Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnosé gruntunie rzadziej ni raz na 100
podtaza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatahnia osi w plan
nalezy wykona w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podim)

Nierownaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentag)
projektows z tolerancgj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pom¢dzy rzdnymi wysokadciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego pod okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

J&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartiei modutdw odksztatcenia,
to wartag¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania nalgy bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podita@a)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch

w punkcie 6.2 powinny ky naprawione przez spulchnienie delgikosci co najmniej 10 cm,
wyroéwnanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnieryikonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{d®T i wymaganiami liayniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrdei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusraaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. przepisy zwazane. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
17 wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i podi@rzez
obciazenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwqed nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA, ODSACZAJACA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSalwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwazanych z wykonaniem warstw eagapcych i odcinajcych w zwizku zbudowa drég
po wybudowanej infrastrukturze techniczne,.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem warstw odszapcych z pospétki o grubdei od 20 cm do 50 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogbjvi 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke™1.5.
2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw jest:
— pospotka.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych powinny spetni@nastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenaoscia:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstvay odaczapcej odcinajcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianangu podiaa.

Dla materialdbw stosowanych przy wykonywaniu warsigczapcych warunek szczeldo musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natuae odcinajcej.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

_Yeo
U q. > 5
gdzie:
U - wskanik roznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
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dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw agdapcych i odcinaggcych powinien spetnia
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1.

3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirsgej lub odgczapcej powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca i odcinajca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentagcprojektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw édaych wysokéciowych. Grubéé roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu ogignicto gruba¢ projektowan.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wydom® warstwy odgzapce) lub
odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa natevykona dwuwarstwowo.
Rozpocezcie uktadania kadej nastipnej warstwy mee nasipi¢c po odbiorze przez #yniera
warstwy poprzedniej.
W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.
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Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpic

do jej zagszczania.

Nieréwnaici lub zagkbienia powstale w czasie zmgczania powinny ky wyrdwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaneusungcie materiatu, ado otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechaniymi.

Zaggszczanie nalgy kontynuowaé do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejdiuge PN-B-04481 [1]. Wskanik
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca , uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontmdg:szczenia
nalezy oprze& na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. sttwek wtOrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac232.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Iy rowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnd kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotng¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢
okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny
Nie dotyczy
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgj lub odgczapcej z
geowtéknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazely
lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolokt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstaimivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotva
wszystkie whaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy odgczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.
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Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp.| Wyszczegdlnie Minimalna cz;stotliwosé
nie bada i bada i pomiaréw
pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy | 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dl3

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m|dla

wysokaciowe pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dig

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m|dla
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatlce roboczej, lec¢z
nie rzadziej ni raz na 400 M
Przed odbiorem:

W23 punktach, lecz nie rzadziejzniaz na 2000
m

8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, |ecz
wilgotnos¢ kruszywal| nie rzadziej ni raz na 600 fm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy
Szeroka&¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROéwna¢ warstwy

Nieréwnaici podtwzne warstwy odcinagej i odgsczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odsczapcej na prostych i tukach powinny dygodne
z dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cze@j niz + 5 cm.
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6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b/ zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm,

-2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmarsh, naley
mierzy¢ taczm grubac¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetlnienie nowym
materiatem o odpowiednich wigiwosciach, wyrbwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkau tych robdt nagbi ponowny pomiar

I ocena grubéri warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporownanie wartai modutow
odksztatcenia, to waré stosunku wtornego do pierwotnego modutu odkszmdceokrélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [6], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggczenia naley badg wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna kyrowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie doghgikaici co najmniej 10 cm,
wyrownane i powtornie zagzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnieryigkonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@3fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej, odgczajcej i wykonania
materaca z pospotki.

8. odbior robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami liayniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i
jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kegcznej,
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wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae
wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natuealao
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane® d
nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzaldo

nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i pado
przez obcizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roséeno
nawierzchni planografem i at

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyrmodiggu z  zastosowaniem
geotekstyliéw, IBDiM, Warszawa 1986.

D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z ustawieniem kragnikdw betonowych w zwzku z budowa droég po
wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z

ustawieniem krawznikOw:

— betonowych 15x30 koloru szarego na tawie betonowejbetonu B10 z oporem, na podsypce
cem.-piaskowej 1:4

— betonowych 15x30 koloru szarego na tawie betonowejbetonu B10 zwyktej, na podsypce
cem.-piaskowej 1:4 (w miejscach przéf dla pieszych i na pajczeniu zjazdow z
nawierzchnig drég).
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzetace chodniki dla pieszych,
pasy dzieice, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

- krawezniki betonowe drogowe, prostatke scicte, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie z BN-
80/6775-03/01 [14].,

- piasek na podsypk do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materiaty do wykonania tawy pod kramiki.

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny liybez rys, pkniec i ubytkdw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Kragdzie elementoéw powinny lbyrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekraczavartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgankow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodae wielkos¢ wad i
uszkodzé
Gatunek 1
WKklestas¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikow 2
w mm
Szczerby _ ogranlcz_a@cych powierzchnig niedopuszczalne
uszkodzenia gorne gcieralne), mm

krawedzi i naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dluga¢, mm, max 20
- giebokas¢, mm, max 6
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2.4.3.Skladowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typdéw, rodzajow, odmian, gatunkow i wiedkb

Krawezniki betonowe naley uktada& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerol& 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wgksza ni szerokéc kraweznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji kravgznikéw naley stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasic:

- nasakliwoscia, poniej 4%,

- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normmPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy nieszej n¢ ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiuni marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygpkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 4i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowd, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B 15 wg PN-B-0625]) kkrego sktadniki powinny odpowiaéla
wymaganiom punktu 2.4.4,

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwhywania podsypki cementowo-
piaskowej,
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- wibratoréw ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukilada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wiej niz
1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokai
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagiszczenia dna wykonanego koryta pod ¢apowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujegsw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ky wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa& zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymlema stosowéd co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumieczmas zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegidé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a
w przypadkach wyjtkowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie’$cieku) mae by zmniejszone do 6
cm lub zwekszone do 16 cm.
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Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dbypo ustawieniu kraeznika
obsypana piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuskoga, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grugm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypein zapravg
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2.
Spoiny kravgznikow przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykaértzadania materialtéw przeznaczonych
do ustawienia krawznikbw betonowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzevystkpujacych na powierzchniach i kragziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugo i gicbokdsci uszkodzé nalezy wykona& za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoa do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021
[6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lukdney zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &6w prostych w nargach elementdéw wykonujecsprzez przytaenie ktownika do
badanego nav@ i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przgwianiu kraveznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podica powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumeniggjojektowvs.
Profil podtwny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
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b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nadé@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosz
- dla wysokéci £+ 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szerokéri projektowane).
c) Réwnda¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytaenie w dwoéch punktach, naide
100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przéwit pomigdzy gorm powierzchm tawy i przytazom fata nie mae przekraczal cm.
d) Zag:szczenie faw.
Zagzszczenie taw badaesiv dwdéch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza+ 2 cm na
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikow

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1
cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykraneznika od niwelety projektowane;,
ktore wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragznikow, sprawdzane przez przyenie w dwéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorra powierzchm
kraweznika i przytazong tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie
na petra glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@3fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypetnienie spoin kragznikOw zapraw,

- zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@twnzapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutdiéie pomiaru
cech geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhea do

nawierzchni drogowychHwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamarso
nawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhea do
nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad,
wymagania i ocena zgodfm
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane =z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane =z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drog, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania
i odbioru.
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10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982r.

D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem betonowego ohezehodnikowego w zwikku w zwhzku z
budowg drég po wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
ustawieniem betonowego obrzeéa chodnikowego wibroprasowanego 20x6 (ograniczenie
nawierzchni chodnika) oraz 30x8 cm (ograniczenie naerzchni zjazdoéw poza chodnikiem)
gatunku 1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonychauounikacji.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ykWagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701 [7],

piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.4. Betonowe obrzga chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchyiki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw oliyge
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Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny lByréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawwdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielks

Rodzaj wad i uszkodzae wad i uszkodze
Gatunek 1| Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukic¢ powierzchni i krawdzi 2 3
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

) . > . Niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i nara@y |ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2 2
dtugas¢, mm, max 20 40
gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4 Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkdw.

Betonowe obrzea chodnikowe naly ukladad z zastosowaniem podkladek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm
wieksza ni szeroké¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiatlavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpasiad& wymaganiom podanym w SST
D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.
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3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymatoi minimum 0,7 wytrzymaleci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegn isuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatdbw podano w SST MNDB1 ,Krawezniki betonowe”.
5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-0000(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokii
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa
cemontowo-piaskowa) zawiru lub piasku, o grubimi warstwy od 3 do 5 cm po zggczeniu.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytawirem lub piaskiem i zaggzczenie z
polewaniem wosl

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podfar w miejscu i z&wiattem
(odlegtascia goérnej powierzchni obrze od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentaciji projektowe,;.

Zewrxtrzna éciana obrzea powinna b§ obsypana piaskienwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZaszerokéci 1 cm. Naley wypelnc je zapraw cementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na petrgtcbokasé.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolokt’6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykaértzadania materiatébw przeznaczonych

do ustawienia betonowych obgzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do

akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez

pomiar i policzenie uszkodaewnystkpujacych na powierzchniach i kragziach elementu, zgodnie

Zz wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugo i gicbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog

przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoa do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021

[4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy

uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulrtey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.

Sprawdzenie &0w prostych w nargach elementow wykonujecsprzez przytagenie ktownika do

badanego nav@ i zmierzenia odchytek z dokladiom do 1 mm.

Badania pozostatych materialtdw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w normach

podanych dla odpowiednich materiatow wymienionychkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) poditaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkvyjaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obyze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére mie wynosé + 2 cm na kade 100 m diugéci obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugei
obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdwipno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petrgicbokas¢.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami liayniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
— wykonana podsypka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwazane
Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Migteomiaru
cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalmo
nawierzchni drogowycHwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalmo
nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad,
wymagania i ocena zgodém
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drog, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane =z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.

m

D-08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem chodnika i zjazdéw z brukowegtki betonowej w zwaizku z
budowg drég po wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
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1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem chodnika i zjazdéw z brukowej kostki betonowej kolou czerwonego
I szarego gr. 6 cmi 8 cm (zjazdy) na podsypcernepiaskowej 1:4 gr. 4 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana rorme metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowavuldwoch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi 85T D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotyaze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej papeawniomn jednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gkniec, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnacbgdwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste,
wkles$niecia nie powinny przekracz& mm dla kostek o gruboi < 60 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika i zjazdéw stosijebetonowy kostke brukowa o grubdci 60
1 80 mm.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na diugdcit 3 mm,

- na szerokéci+ 3 mm,

- na grubdcix 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teary, ceglany, klinkierowy, grafitowy,otty i
brazowy.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Warté¢

1 | Wytrzymat@d¢é na sciskanie po 28 dniach, MPa, o
najmniej 60
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a) srednia z sz&iu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki

Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5

Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zan#ania, wg
PN-B-06250 [2]:

a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie gdej niz 5
C) obnienie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do
wytrzymalaci 20

probek nie zamzanych, %, nie wicej niz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], 4
mm, nie wecej Nz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naly stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej n ,32,5”. Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiada
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiade¢ wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baa), przy
zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegobuyro

2.3.3.Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziyoe
Z recepd laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszy wytrzymatdé, mniejsz nasakliwosé i
wigksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to doparwniki
nieorganiczne.

3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsi recznie.

Jeili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mzna stosowa
mechaniczne ugdzenia uktadajce. Uradzenie skltada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stdacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsosech utagenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
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4. transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukdael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone @ na stanowisko,
gdzie specjalne usdzenie pakuje je w fadi i spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina rownie przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-0000(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik.

Koryto wykonane w podias powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pgaa w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien oy
mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowé mieszank cem.piaskow 1:4. Grub&¢ podsypki po zagszczeniu
powinna zawiera si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinng bkwilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca
nie dotyczy
5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utaenie
dowolnego wzoru - wczeaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzgkowanego przez
Inzyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kosthalezry ukiad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej
niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypeini piaskiem, a nagpnie zamiét powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujewgibratory ptytowe z ostan z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszioém i zabrudzeniem. Wibrowanie nale
prowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@&ie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia | zafdie
nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggcgnaciji - mae by zaraz
oddany do gytkowania.
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6. kontrola jakosci robot

6.1. O0Ine zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawégdzizy producent kostek brukowych
posiada aprobattechniczrn. Pozostale wymagania okleno w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z
kostki brukowej betonowej”.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoo z dokumentag projektows |
odpowiednimi SST. Dopuszczalne tolerancje wynatia:
- gfebokdici koryta:
- 0 szerokéci do 3 m:x 1 cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m:+ 2 cm,
- szerokdci koryta:£ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkow poprzecznych i padigch
polega na stwierdzeniu zgodwwoz dokumentagj projektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovéci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowymbiega na
stwierdzeniu zgodrimi wykonania z dokumentacjprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5
niniejszej SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtovéai ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi chodnika isciezki

Sprawdzenie réwrkai nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przsvit pod tatt 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezry za pomog niwelacji, bioac pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoo 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpg
przekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalery szablonem z poziomi¢ co najmniej raz
na kade 150 do 300 mchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profymesz + 0,3%.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowejstki
betonowe,.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami liayniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frthodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki cementowo piaskowej,

- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Skiad,
wymagania i ocena zgod§wm

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931- Drogi samochodowe. Oznaczenie  w&skifia
01 piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie w zwizku z budowa drég po
wybudowanej infrastrukturze technicznej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktifdegetargowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego 0/31 stabilizowamagohanicznie o gruloi 20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- warstwa zagszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwmasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostate okedenia podstawowe podane w niniejszej §godne z obowizujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w ST D-00 "Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce Robot

Ogodlne wymagania dotyaeze Rob6t podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogGhke"1.5.

2. MATERIALY

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.1. Podstawowe wymagania dotygze materiatow

Wszystkie materiaty iyte do budowy powinny pochodziylko zezrodet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez lreyniera.

2.2. Kruszywo
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tarngargabilizowanego mechaniczniglaie

mieszanka kruszywa kamienne tamanego. Kruszywormpuwby jednorodne bez zanieczyszaasbcych i
bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej uziarnienia ngiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna nie me
przekraczé 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Krzywa uziarngekiuszywa, okrdona wedtug
PNB-06714-15 [3] powinna #¢ migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieniadpaymi na
rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobreg-

uziarnienia kruszyw Frakcie
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1-2 kruszywo na podbud@vwezasadnicz (gérra warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@pomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebieg& od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie wisCiwosci mieszanka Badania wedtug
Kruszyw

1. Zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) 2-10 PN-B-06714/15
Zawart@é¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej niz 5 PN-B-06714/15
Zawartg¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie ggej niz 35 PN-B-06714/16

4, Zgwqrtc£§ "zanleczyszczfe organicznych,  %(m/n PN-B-04481
nie wigcej niz 1

5. |Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeni
metod | lub 1l wg PN-B-04481, %
6. [ScieralnGé w bebnie Los Angeles

30-70 BN-64/8931-01

a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, | 35
wigcej niz PN-B-06714/42
b) $cieralng¢ czesciowa po 1/5 peinej liczby obrotc 30

w stosunku do straty masy po peinej liczbie obryg
nie wigcej niz

7. Nasgkliwose¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714/18
Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cykth zamrzanial PN-B-06714/19
%(m/m), nie wecej niz 5

9. |Zawarté¢ .ZWI.a(Zk'OV\(‘ siarki w przeliczeniu na S PN-B-06714/19
%(m/m), nie wgcej niz 1

10. Wskaznik nasnosci Wy mieszanki kruszywa, %, 1
mniejszy nk: PN-S-06102
a) przy zagszczeniud 3 1,0 (wjazdy) 80
b) przy zagszczeniud ? 1,03 (poszerzenia) 120

2.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujegsstosuje s wock spetniagca wymagania PN-B-32250.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" Bkt.

Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa famanggbilizowanego mechanicznie natestosowa
nastpujace rodzaje spezu:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanksiyw, wyposzone w uradzenia dozujce wodck.
Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nooptymailne;.
Wymagania to jest zidne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarardagawy jednorodnej
mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i odpowiednidpainasci.

- tadowarki i koparko-tadowarki

- ptyty wibracyjne
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00. "Wymaganidnay pkt. 4.

Transport kruszywa me odbywa sic samochodami samowytadowczymi w sposob zabezpigyzdg
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi raser, nadmiernym wysuszeniem lub
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/Mymagania ogdélne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST ,Profilowanie i zagszczenie
podiaza” oraz zgodne z Dokumentacjprojektows. Podbudowa powinna bywytyczona w sposéb
umazliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumenta¢irojektova lub wg zalecé Inzyniera z tolerancjami
okreslonymi w niniejszej ST.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza

w mieszarkach stacjonarnych gwaramtych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na
konieczné¢ zapewnienia jednorodda materiatu nie dopuszczasiytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna liyod razu transportowana na
miejsce wbudowania w sposob przeciwdzigdgjsegregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladane w warstwie o jednakowej gretiotakiej, aby jej ostateczna
grubag¢ po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinna bgziozona
w sposob zapewnigy osagnigcie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. W miejscach, gdzie
widoczna jest segregacja kruszywa wnglegprzed zagszczeniem wymieki kruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Ttuczea kamienny powinna yrozktadane w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna
grubas¢ po zagszczeniu byta réwna grubkad projektowanej. Warstwa podbudowy powinna bgztozona
W sposOb zapewnigy osagniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych.

5.4. Zag:szczenie mieszanki

Podbudowe i nawierzchnie z mieszanki kruszyw naleéy zageszcz& w jednej warstwie o grubgci
projektowanej po zagzczeniu, odpowiednim spitem zgodnie z p.3. przy zachowaniu wilgairio
optymalnej. Zagszczenie podbudowy powinnodgownomierne na calej szeraib.

Wskaznik zag;szczenia podbudowy z mieszanki kruszyw badany zgadBN-77/8931-12, powinien
wynoski 1,0 dla zjazdow oraz 1,03 dla poszérze

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE2 do pierwotnego modutu odksztalcefih jest nie wekszy od 2,2.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy powinna ldyutrzymywana w dobrym
stanie.

Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to

jest obowazany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane pereruch. Koszt napraw
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wyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania podbudowy i wyniki tych bafig@rzedstawd Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania
te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci kruszywa okrdone w pkt. 2.1.

6.2. Badania w czasie robot
Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres badgrzy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

Czstotliwoi¢ bada |

Lp. Wyszczegdinienie bada Minimalna liczba FeWierzchnia podbudoy
bada na dziennej Pr2yPadaica  na - jedn

dzialce roboczej badanie ()
Uziarnienie mieszanki 100 dla poszerz#l raz
2 dla kazdego wjazdu

Wilgotnas¢ mieszanki

3. |Zagszczenie warstwy 2 200

dE:\ kazdej partii kruszywa i przy kalej zmiani

4. |Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.2 kruszywa

6.2.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztmnego kruszywa powinna éyrzeprowadzana 2 razy nazkaj dziennej dziatce
roboczej za pomac analizy sitowej. Probki nakg pobierd@ losowo z roziaonej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki powinny ldyzgodne z p. 2.2.1.

6.2.2. Wilgotnaé mieszanki
Wilgotnos¢ materiatu kontroluje giwg PN-B-06714/17; do kontroli nadg pobiera 2 prébki z kadej
dziennej dziatki roboczej. Wilgotdé mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okréonej
wg préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda thlerancy +10%, -20%.

6.2.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprovesii
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrahg;szczenia naley oprze

na metodzie obgken ptytowych, i nie rzadziej niraz na wjazd lub wedtug zalgckzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE2 do pierwotnego modutu odksztatcekih jest nie wekszy od 2,2 dla kale] warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

£ 22

Wartas¢ wtornego modutu odksztatcenia E2 3 140 MPa dla#ga oraz E2 3 180 MPa
Modut odksztalcenia natg wyznaczy dla przyrostu obarenia od 0,25 MPa do 0,35 MPa przy
zastosowaniu ptyty VSS @ednicy 300 mm. Kiicowe obcizenie powinno wynosio,55 MPa.
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Obliczenie wynikow wg wzoru:

E=[3Dp: 4Ds]0 D

w ktérym:

E — modut odksztalcenia

Dp - r&nica naciskow (MPa)

Ds — przyrost osiadeodpowiadajcy tej r&nicy naciskow (mm)
D —sérednica ptyty (mm)

6.2.4. Wiaciwosci kruszywa
Wiasciwosci kruszywa obejmujce ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. naly bada dla
kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa. Probki do badpetnych powinny b§ pobierane
losowo w obecngi Inzyniera.

6.3. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z krusezystabilizowanego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 |Rownd¢ podiuzna W sposob cigly planografem albo co 20 m &

na kadym pasie ruchu

3 |Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 |Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 |Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 |Grubs¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, le
nie rzadziej ni raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 200

2
m
8 |Nosnos¢ podbudowy co najmniej w dwdch przekrojach nazKa|
- modut odksztatcenia 1000 m
- ugigcie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.1. Szeroké& podbudowy

Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na béepadnich pomiarach co 100 m. Szeréko
podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach bez
kraweznikdbw szeroké¢ podbudowy powinna ldy wieksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o war§6 wskazan w dokumentaciji projektowe;.

6.3.2. Rbwné¢ podbudowy
Kontrola rowndci w przekroju podtanym mierzona 4-metroydaty zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m;
dopuszczalne nierowia pod tat 10 mm.
Kontrola réwndci poprzecznej mierzona 4-metrg¥ata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
odchyiki pod ta4 10 mm.
6.3.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje kita profilowa z poziomnia co 100 m.
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Dopuszczalne odchytki spadku = 0,5 %.

6.3.4. Rzdne wysokdciowe

Kontrola rzdnych niwelety za pomaanstrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyttlkem, +0 cm.
6.3.5. Nénos¢ podbudowy

-modut odksztalcenia wg ,Instrukcji Badl®odiaa Gruntowego - Zatznik” powinien by zgodny

Z podanym w tablicy 4,

-ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tabela 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
Z kruszywa o
wskazniku Wne|  Wskaznik o Minimalny modut odksztat-cenia
nie mniejszyn| zag:szczenia 2”?‘;52?:‘”:; Ll‘gfé‘; mierzony ptyh o srednicy 30 cm,
niz, % ls nie przy m?n , MPa
mniejszy ne 40 kN 50 kN | 0d pierwszegol  od drugiego
obcigzenia & obcigzenia &

80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych

w pkt. 6.2. powinny b§ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerégioprojektowanej o wicej niz 5cm Wykonawca
powinien

na wiasny koszt poszerzpodbudow przez spulchnienie warstwy na petriebokas¢ do potowy szeroki
pasa podbudowy, datenie materiatu i ponowne zgggczenie.

6.4.2. Niewldciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy.

Powierzchnie powinny iynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstarpdpowiedni glebokas¢
zgodnie z decyzjlinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmisciwosciach i ponownie
zag:szczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny k&srivykonaniu tych Robot napt ponowny
pomiar i ocena grubioi warstwy na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne

do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hgniera.

Koszty dodatkowych robot poniesie Wykonawca podindaylko wtedy, gdy zardenie nénosci
podbudowy

wyniklto z niewtaciwego wykonania rob6t przez Wykonagvc

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.

7.1 Jednostka obmiarowa
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Jednosti obmiarova jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudovkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o atomej grubdgci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST D-00.00\@@magania ogdlne" pkt. 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektowy i ST jezeli wszystkie badania i pomiary
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki poayne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 podbudowy uedigh:

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-oznakowanie miejsca robot,

-zakup i transport mieszanki lub kruszywa na megdadowania,

-przygotowanie mieszanki,

-wykonanie odcinka prébnego,

-transport i rozteenie mieszanki,

-profilowanie,

-zagyszczenie,

-utrzymanie podbudowy,

-badania materiatdw, opracowanie recepty, wykonamelzdnych badai pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego.

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fwska piaskowego

. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti zanieczyszczeobcych.

. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczanitakseziarn.

. PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. ozaaie wilgotnéci.

. PN-B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci

. PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrici metod, bezpadredna.
. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartai siarki metog bromowa.

. PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Oznaczaaieralngci w bgbnie Los Angeles.

10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych.

11. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw.

12.PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstgbilizowanych mechanicznie.

13. BN-68/8931-04 Pomiar rowfm nawierzchni planografem i tat

14. BN-70/8931-06 Pomiar ugi nawierzchni podatnych ugiiomierzem belkowym

15. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghia zagszczenia gruntu.

16. PN-84/S96023 Konstrukcje drogowe. Podbudovei@rzchnia z ttucznia kamiennego.

10.2. Inne dokumenty

17. ,Instrukcja Bada Podi@a Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — ¢&& 2. Zahcznik”
GDDP,

Warszawa 1998 r.

18. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych . IBDiM 1997.

19. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiad&adrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43raal14 maja 1999 r.
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D - 05.01.02 NAWIERZCHNIE GRUNTOWE ULEPSZONE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSaf'wymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhzanychz wykonaniem drég pomocniczych, gruntowych, ulepyeb W zwiazku z budowg drég
po wybudowanej infrastrukturze techniczne.

1.2. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji magastosowanie przy wykonywaniu drdog
pomocniczych o nawierzchni gruntowej ulepszonegkywem.

1.3. Zakres robot okych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej kyugam tamanym 0/31 stabilizownej
mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegoigm gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wkiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw
niespoistych, okrdona wedtug wzoru:
U_dGO
le

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ywiagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagaliwe” pkt 4.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszonemechanicznie
2.1.1.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinnacmagnowy sktad uziarnienia wedtug tablicy
3. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze
okreslonym na rysunku 1.

2.1.2.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastvirowa powinna mié ramowy skfad uziarnienia wedtug tablicy 4.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarach okgéeonych
na rysunku 2.
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Materiaty te powinny mi& odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik roznoziarnistgci
powinien spetni@warunek wyraony wzorem:

U:% > 5
le

Tablica 3. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej maedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartgd¢ frakcji zwirowe] (powyej # 2 od 0do 10
mm), %
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 od 70 do 85
mm), %
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 od 12 do 23
mm), %
4 | Zawartd¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm) od3do7
%

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszglnhkiasto-piaskowej
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Tablica 4. Ramowy skfad uziarnienia optymalnychsnanek gliniastawirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warstw dolm na warstw gorm
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40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszatielastozwirowych

Frokcje
Korme - HO -
nno Zwrowe DS kowo pytowo wo
¢ T ] T T T (1 | T o
84 !
0 . . 1. o
20 ‘\ ‘ __,,Na’warsme L Ll g
) ,w)i porng 1 i
- 30 \ ; \ T | mu,] T T 70
g Q0 I1 NG wOrstwe T IV O
B3 I\u 'R _..-*!1 , doing oy
5> S0 N \RA’, l“lll 150
o: N ‘ |
L° &0 y | T 440
R NI,
BE 70 ‘ y 130
& A N G R TR
oN 80 1 Y1t ™ T 20
o s UURE
‘80_)“ [*I¢} Tt T MR 'H 1T o}
gg 00 , 1 | 2 T — |,
N vmtﬁo. 2a8 *..D“ NE
N ¥ Ruw «mn - ST S38 8%%@@9%%@@@

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

W zaleznosci od okrdlonego w dokumentacji projektowej sposobu ulepszanawierzchni

gruntowej, Wykonawca przygiujacy do wykonania robét powinien wykazaie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego spratu:

- spycharek, rowniarek lub spte rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulgania i
profilowania,

— zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozktadanateriatow do mechanicznego ulepszania
nawierzchni,

— rozsypywarek rolniczych wypogsanych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulogjan
szerokdci do rozsypywania spoiwsrodkdw chemicznych,
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— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub ruchome
mieszarki do wymieszania gruntu z materiatami wepsymi,

- przewanych zbiornikbw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w urzdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw ogumionych i gtadkich, lekkichsrednich, samojezdnych lub doczepianych, walcow
wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracyjnych i lwouderzeniowych zagzczarek do
zag:szczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanegtodatkami ulepszggymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagdliwe” pkt 4.
4.2. Transport

Grunty i materialy do mechanicznego ulepszania egghni gruntowej mia przewoz
dowolnymisrodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchningmwe] naley przewozé zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mdm@nicznie
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpocxiem rob6t Wykonawca powinien dostarézinzynierowi do akceptacji projekt

skladu mieszanki optymalnej oraz probki gruntéweprmczonych na mieszankpobrane w

obecndci Inzyniera.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiagleymaganiom podanym w tablicy 3 i na

rysunku 1 lub w tablicy 4 i na rysunku 2 i zawiera

— opis i wyniki bada gruntow,

— okreslenie wilgotngci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podamepormie PN-B-
04481 [3].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszankoptymala zaleca s wbudowyw& sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podio w kierunku podianym i uformowanym
poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, aglena catej powierzchni rozky¢ rownomiernie grunt
doziarniajcy (spoisty). Grunt doziarniggy maze by rozktadany bezpwednio po przywiezieniu
lub gromadzony w pryzmach i rozktadany przed mie&za.

Przed rozpocgiem mieszania natg sprawdzt wilgotnos¢ gruntow. W
przypadku gdy jest ona asiza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, nalery
doda wody do uzyskania wilgotrdoi optymalnej, a w przypadku gdy jest #gza o wecej niz 10%
jej wartasci, grunt naley przesuszg.

Mieszanie gruntow naky wykonywa do czasu uzyskania jednolitej barwy i strukturyesaianki.
Nalezy zwrac& uwag, aby wymieszana byla cala zaprojektowana gitibearstwy gruntu
podtaza.

Sprzt mieszajcy powinien posuwd sic wzdiuz drogi réwnolegtymi pasamiSlady kolejnych
przejazdow powinny naktadai¢ na szeroksci od 10 do 15 cm.

Po zakaczeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntuekszych od 0,5 cm.
Wymieszany grunt naky wyrowna i wyprofilowaé, a nasipnie zagsci¢ walcem ogumionym,
wielokotowym lub gtadkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.
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Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym hal®zpoczyna od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku rgleozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.

Zageszczenie naley kontynuowé& do osiagniccia wskanika zagszczenia wymaganego w
dokumentacji projektowej i SST.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykisie nawierzchni o grubci powyzej
15 cm, to wbudowanie mieszanki ngtevykon& dwuwarstwowo. Wszystkie wymienione @]
czynndci nalezy wykon& oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszankoptymalmy, zaleca si wbudowywa& sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o ¢gbokasci od 30 do 35cmi
spadku poprzecznym co najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny¢ hyktadane w pryzmach wzdtudrogi lub
bezpdrednio dowagone do koryta. Rozktada ¢sije tak, aby grub& warstwy mieszanej nie
przekraczata 15 cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piayatego naley wykonywa na przemian.
Grubas¢ warstw zaley od proporcji gruntbw w mieszance optymalne;.

Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalecaldadanie krawdzi jedry lub dwoma warstwami
darniny lub deskami ustawianyrgbem, ktore naley usuraé po przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza ¢ sitakze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podtozalegaj lekkie gliny).

Zasady wykonywania robot sposobem powierzchniowynasalogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystychade poprzeczny podta powinien by
wigkszy od 2%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie robot naky sprawdz:

a) uziarnienie mieszanki optymalnej,

b) jednorodnéc¢ i giebokas¢ wymieszania,

C) zag;szczenie warstwy,

d) wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tyile zaleca si stosowanie
piknometru polowego lub powietrznego

co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczdym ze maksymalna powierzchnia nawierzchni

przypadajca na jedno badanie powinna wyro800 nf.

6.3.2.Czestotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
chemicznie

W czasie robot naky sprawdzé:

a) uziarnienie gruntu,

b) jednorodnéc¢ i giebokas¢ wymieszania,
C) zag;szczenie warstwy,
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d) wilgotnos¢ mieszanki gruntu z popiotami lotnymi wg dowolnegtody, z tymze zaleca si
stosowanie piknometru polowego lub powietrznego

cO najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczdym ze maksymalna powierzchnia nawierzchni

przypadajca na jedno badanie powinna wyro800 nf,

e) wytrzymatag¢ 14 i 42-dniows mieszanki gruntu z popiotami lotnymi - co najmniejseria
walcéw (6 szt.0 8 cm) na dziennej dzialce roboczej z tyhe, maksymalna powierzchnia
przypadajca na jedno badanie powinna wyro800 nf.

Badania aktywngi popiotow lotnych naley wykonywa dla kadej dostawy wg BN-71/8933-10

[19].

Badania wody i dodatkow ulepszeych naley wykona& w przypadkach watpliwych.

6.3.3.Badania i pomiary cech geometrycznych

Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien miefzgo jej zagszczeniu w 3
losowo wybranych punktach nazgej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej w 1
punkcie na 400 fpowierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétionawierzchni nie powinny przekra€za5% i
+10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinng tmjerzone i oceniane wedlug zasad
podanych w pkt 6.2 OST D-05.01.00 ,Nawierzchniengowe. Wymagania ogoélne”.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuie:

a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- dostarczenie i rozi@nie materialdw warstwami na zaéma grubac¢ i szerokde,

- wymieszanie materiatow,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— skropienie wod i zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
b) dla nawierzchni ulepszonej chemicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezidegkowa,

— dostarczenie do miejsca wbudowania i raetdesrodka chemicznego,

— wymieszanie w korycie z gruntem pogio

— wyréwnanie, wyprofilowanie i zagzczenie,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
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